



































































































































































































































































































































































































































































	ВВЕДЕНИЕ

	1. ИНФОРМАЦИОННЫЕ СИСТЕМЫ С ПРОСТРАНСТВЕННОЙ ЛОКАЛИЗАЦИЕЙ ДАННЫХ

	1.1. СТАТИСТИЧЕСКИЕ ИНФОРМАЦИОННЫЕ СИСТЕМЫ

	1.2. РЕГИОНАЛЬНАЯ ЭКОЛОГО-ЭКОНОМИЧЕСКАЯ СИСТЕМА

	1.3. МАРКЕТИНГОВАЯ ИНФОРМАЦИОННАЯ СИСТЕМА

	1.4. СИСТЕМЫ АВТОМАТИЗИРОВАННОГО ПРОЕКТИРОВАНИЯ

	1.5. ОТРАСЛЕВЫЕ СИСТЕМЫ АВТОМАТИЗИРОВАННОГО УПРАВЛЕНИЯ

	1.6. ОБЩИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СИСТЕМ С ПРОСТРАНСТВЕННОЙ ЛОКАЛИЗАЦИЕЙ ДАННЫХ


	2. ОРГАНИЗАЦИЯ БАЗ ДАННЫХ В СИСТЕМАХ ПРОСТРАНСТВЕННОЙ ЛОКАЛИЗАЦИИ ДАННЫХ

	2.1. НОРМАЛИЗАЦИЯ ДАННЫХ

	2.2. ОСОБЕННОСТЬ СОЗДАНИЯ БАЗ ДАННЫХ С ПРОСТРАНСТВЕННО-ЛОКАЛИЗОВАННЫМИ ДАННЫМИ


	3. ИНТЕГРАЦИЯ АВТОМАТИЗИРОВАННЫХ ИНФОРМАЦИОННЫХ СИСТЕМ

	3.1. СТРУКТУРА ИНТЕГРИРОВАННОЙ СИСТЕМЫ


	4. ИНФОРМАЦИОННАЯ ОСНОВА ИНТЕГРИРОВАННОЙ ИНФОРМАЦИОННОЙ СИСТЕМЫ

	5. ОБЩИЕ ПРИНЦИПЫ ПОСТРОЕНИЯ МОДЕЛЕЙ В ИНТЕГРИРОВАННЫХ СИСТЕМАХ

	5.1. СЕМИОТИЧЕСКИЙ ПОДХОД К ОРГАНИЗАЦИИ МОДЕЛЕЙ ДАННЫХ

	5.2. ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ И ВИДЫ ИНФОРМАЦИОННЫХ МОДЕЛЕЙ ДАННЫХ

	5.2.1. Сильно и слабо типизированные модели

	5.2.2. Статические и динамические модели

	5.2.3. Аналоговые и дискретные модели

	5.2.4. Масштаб действия модели

	5.2.5. Жизненный цикл модели


	5.3. ФОРМЫ ПРЕДСТАВЛЕНИЯ МОДЕЛЕЙ ДАННЫХ


	6. ГИС КАК ОБОБЩЕННАЯ ИНТЕГРИРОВАННАЯ ИНФОРМАЦИОННАЯ СИСТЕМА С ПРОСТРАНСТВЕННОЙ ЛОКАЛИЗАЦИЕЙ ДАННЫХ

	6.1. МНОГОАСПЕКТНОСТЬ ГИС

	6.2. ПРОСТРАНСТВЕННАЯ ЛОКАЛИЗАЦИЯ ДАННЫХ В ГИС

	6.2.1. Позиционные данные

	6.2.2. Взаимосвязи между координатными моделями

	6.2.3. Атрибутивные данные

	6.2.4. Точностные характеристики


	6.3. ОРГАНИЗАЦИЯ ДАННЫХ В ГИС

	6.3.1. Векторные модели

	6.3.2. Топологические характеристики пространственных объектов

	6.3.3. Растровые модели

	6.3.4. Послойная организация данных


	6.4. ЦИФРОВЫЕ КАРТЫ И ЦИФРОВЫЕ МОДЕЛИ

	6.5. ГИС КАК ГЛОБАЛЬНАЯ ИНФОРМАЦИОННАЯ СИСТЕМА

	6.6. ВИЗУАЛЬНАЯ ОБРАБОТКА ИНФОРМАЦИИ В ГИС


	7. МОДЕЛИРОВАНИЕ И ПРОГНОЗИРОВАНИЕ С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ ГИС

	7.1. МОДЕЛИРОВАНИЕ ПРОСТРАНСТВЕННО-ЛОКАЛИЗОВАННЫХ ОБЪЕКТОВ

	7.1.1. Формализация процессов пространственного моделирования

	7.1.2. Комбинирование пространственных объектов

	7.1.3. Преобразование атрибутов комбинируемых объектов

	7.1.4. Моделирование с использованием геогрупп

	7.1.5. Построение новых графических объектов на основе слияния атрибутивных данных

	7.1.6. Построение буферных зон для пространственных объектов

	7.1.7. Геокодирование


	7.2. МЕТОДЫ ПРОГНОЗИРОВАНИЯ В ГЕОИНФОРМАЦИОННЫХ ТЕХНОЛОГИЯХ

	7.2.1. Сбор, группировка, обобщение и унификация первичных данных

	7.2.2. Анализ, моделирование вторичных данных

	7.2.3. Получение прогнозных оценок

	7.2.4. Верификация прогноза и выбор метода прогнозирования



	8. МАТЕМАТИЧЕСКАЯ ОСНОВА КАРТ ГИС

	8.1. ГЕОДЕЗИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ КООРДИНАТ И ВЫСОТ

	8.2. ОБЩАЯ ТЕОРИЯ КАРТОГРАФИЧЕСКИХ ПРОЕКЦИЙ

	8.2.1. Системы координат принятые в ГИС

	8.2.2. Определение картографических проекций, картографические сетки

	8.2.3. Бесконечно малая сфероидическая проекция и ее изображение на плоскости

	8.2.4. Масштабы

	8.2.5. Условия отображения поверхности эллипсоида (сферы) на плоскость

	8.2.6. Искажения картографических проекций

	8.2.7. Методы преобразования картографических проекций при создании карт ГИС

	8.2.8. Факторы и способы выбора картографических проекций для создания карт ГИС

	8.2.9. Картографические проекции карт ГИС, решающие задачи изучения и освоения космического пространства

	8.2.10. Главные масштабы, компоновка и разграфка карт, координатные сетки и номенклатуры


	8.3. ТЕОРИЯ КЛАССОВ И ОТДЕЛЬНЫХ ВАРИАНТОВ КАРТОГРАФИЧЕСКИХ ПРОЕКЦИЙ

	8.3.1. Цилиндрическая проекция

	8.3.2. Псевдоцилиндрическая проекция

	8.3.3. Коническая проекция

	8.3.4. Азимутальная проекция

	8.3.5. Перспективная азимутальная проекция

	8.3.6. Псевдоконическая проекция

	8.3.7. Псевдоазимутальные проекции

	8.3.8. Поликонические проекции

	8.3.9. Проекция Гаусса-Крюгера и UTM

	8.3.10. Проекции Чебышева. Состояние решения общей проблемы изыскания наилучших проекций



	9. ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ОСНОВЫ СОЗДАНИЯ БАЗОВЫХ КАРТ И МЕТОДОВ РЕШЕНИЯ ПРОСТРАНСТВЕННЫХ ЗАДАЧ ГИС ПО КАРТАМ

	9.1. ЭТАПЫ И ОСНОВЫ СОЗДАНИЯ КАРТ

	9.1.1. Редакционно-подготовительные работы

	9.1.2. Составление оригиналов карт

	9.1.3. Подготовка карт к изданию и издание


	9.2. МЕТОДЫ ИССЛЕДОВАНИЙ, 
РЕШЕНИЯ ПРОСТРАНСТВЕННЫХ ЗАДАЧ ГИС ПО КАРТАМ 
	9.2.1. Некоторые сведения о картографической информации

	9.2.2. Общая математическая модель процессов и явлений реального мира. Основные методы их исследования решение задач ГИС по картам

	9.2.3. Визуальный анализ

	9.2.4. Графические методы анализа

	9.2.5. Картометрические методы исследований

	9.2.6. Морфометрические методы исследований

	9.2.7. Методы дифференциации (классификации) территорий и объектов

	9.2.8. Некоторые основные элементы математической статистики и теории вероятностей

	9.2.9. Определение формы и тесноты связи явлений и объектов (коррел
яционный анализ) 
	9.2.10. Определение связи зависимой и независимой случайных переменных (регрессион
ный анализ) 
	9.2.11. Выявление влияния изменений факторов на средние результаты исследуемых явлений (дисперсионный анализ)

	9.2.12. Определение ведущих факторов размещения и развития явлений (компонентный, многофакторный анализ)

	9.2.13. Методы теории аппроксимации

	9.2.14. Определение синтетических характеристик полей

	9.2.15. Динамика развития объектов и явлений

	9.2.16. Прогнозирование явлений и процессов

	9.2.17. Понятия теории информации и их применение в картографии

	9.2.18. Методы преобразования картографических изображений для решения задач ГИС



	ЛИТЕРАТУРА

	СОДЕРЖАНИЕ


